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Die Erfindung betrifft einen drehbaren magentischen Motor
nach dem Oberbegriff des Schutzanspruches 1. Insbesondere
betrifft die Erfindung einen sich unabhangig wvon einer

elektrischen Stromquelle selbstdrehenden elektrischen Mo-

tor.

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, einen selbstdreh-

baren magnetischen Motor zu schaffen, mit dem Energie ein-

gespart werden kann.



Diese Aufgabe wird durch einen selbstdrehbaren magnetischen

Motor gemdal dem Schutzanspruch 1 gelodst.

Der wesentliche Vorteil besteht darin, daB mit dem erfin-

dungsgemdflen Motor Energie eingespart werden kann.

Der vorliegende, unabhidngig von einer Stromguelle drehbare
magnetische Motor ist bisher nicht bekannt. Er enhidlt im
wesentlichen ein Geh&use zur Aufnahme eines Stators. Dieser
kann durch einen Zahnstangensatz bewegt werden, der in sei-
nem Bodenteil angeordnet ist und der mit einem Zahnrad
kdammt, so daB der Stator wvon einem Rotor getrennt werden
kann oder den Rotor allmdhlich in verschiedenen Abstanden
und schlieflich vollstandig umgeben kann. Der Stator weist
mehrere 1in Langsrichtung U-fbérmige Permanentmagnetsatze
auf, die an seiner Innenwand voneinander beabstandet sind.
Der Rotor besitzt eine Mehrzahl von in Langsrichtung ver-
laufenden U-fdrmigen Permanentmagnetsidtzen, die an seiner
Aulenwand voneinander beabstandet sind. Wenn der Stator aus
der vom Rotor getrennten Position zu einer den Rotor umge-
benden Position bewegt wird, kann der Rotor sich durch ge-
genseitige AbstoBungskrifte der U-formigen Permanentmagnete
am Stator und am Rotor drehen. Die Umdrehungskraft hiangt
von den Abmessungen der eineinander zugewandten Permanent-
magneten des Stators und des Rotors ab und ist proportiénal

zu diesen.
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Im folgenden werden die Erfindung und deren Ausgestaltun-

genim Zusammenhang mit den Figuren ndher erl&utert. Es zel-

gen:

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

"Fig.

Fig.

[SS]

eine perspektivische Darstellung eines erfin-
dungsgemiaBen Motors, der unabhangig von einer

Stromquelle magentisch drehbar ist;

den erfindungsgemidlen Motor im auseinandergenom-—

menen Zustand;

einen Langsschnitt durch den erfindungsgemaBen

Motor:;

einen Querschnitt durch den erfindungsgemdlBen Mo-

tor;

einen weiteren Querschnitt durch den erfindungs-
gem&len Motor, wobei der Stator und der Rotor in

Bewegungszustanden gezeigt sind;

einen Langsschnitt durch den erfindungsgemidflen

Motor, wobei der Stator und der Rotor still ste-

hen;

einen Querschnitt durch den sich gegenlberstehen-
den Stator und Rotor, wobeil sich der Rotor be-

wegt;



Fig. 8

Fig. 9

Fig. 10
Fig. 11
Fig. 12
Fig. 13
Fig. 14

einen Querschnitt des sich gegeniliberstehenden
Stators und Rotors, wobei sich der bewegende Ro-

tor in einer anderen Position befindet;

einen Querschnitt des sich gegeniiberstehenden
Stators und Rotors einer zweiten Ausfihrungsform

des erfindungsgemdflen Motors;

einen Querschnitt des sich gegenlberstehenden

Stators und Rotors in einem zweiten Zustand der

zweiten Ausfihrungsform;

einen Querschnitt eines gebogenen Permanentmagne-
ten eines Stators oder Rotors in einer zweiten

Ausfiihrungsform der vorliegenden Erfindung;

eine perspektivische Darstellung des gebogenen
Permanentmagneten des Stators und des Rotors der
zweiten Ausfihrungsform der vorliegenden Erfin-

dung;

eine dritte Ausfiihrungsform eines erfindungsgema-

Ren Motors im auseinandergenommenen Zustand;

einen Langsschnitt des Stators und des Rotors im
Bewegungszustand der dritten Ausfihrungsform des

erfindungsgemallen Motors;



Fig. 15 einen Langsschnitt des Stators und des Rotors im
stillstehenden Zustand der dritten Ausfihrungs-

form des erfindungsgemaRlen Motors und

Fig. 16 einen Querschnitt durch die dritte Ausflihrungs-
form des im Bewegungszustand befindlichen erfin-

dungsgemdfen Motors.

Der magnetisch drehbare Motor weist gemdB den Figuren 1 und
2 ein Gehiuse 1, einen Stator 2, einen Rotor 3 und einen

Einstellknopf 4 als Hauptkomponenten auf, die miteinander

zu verbinden sind.

Das Gehiduse 1 weist gemidl den Figuren 1 bis 8 eine zylin-
drische Form auf. Es umgibt einen inneren Hohlraum 10. An
der Wand des Gehiduses 1 befinden sich innen oben, rechts in
der Mitte und links in der Mitte jewells ein in Langsrich-
tung verlaufender Zapfen bzw. Steg 101. In der Wand befin-
det sich innen unten ein in Langsrichtung verlaufender
Schlitz 102. Ein Deckelteil 11 verschlieft ein hinteres of-
fenes Ende des Geh&duses 1. Ein Lagertrager 13 tragt ein La-
ger 12 in seinem mittleren Loch 16 und ist an der Auflensei-
te des Deckelteiles 11 mit Schrauben befestigt. Ein anderes
Deckelteil 11 verschlieft das vordere offene Ende des Ge-
hauses 1. Ein weiterer Lagertrdger 13 tragt ein weiteres
Lager 12 in seiner mittleren Vertiefung und ist an einer

AuBenseite des anderen Deckelteiles 11 mit Schrauben befe-



stigt. Ein Basisteil 18 erstreckt sich vom Bodenbereich des
Gehiuses 1 nach unten. Es weist ein Seitenloch 19 auf, das
mit dem Schlitz 102 in Verbindung steht. Das Gehduse 1
weist eine Lange auf, die doppelt so grol ist, wie diejeni-

ge des Stators 2.

Der Stator 2 ist gemdB den Figuren 2 bis 8 zylindrisch ge-
formt. Er besitzt eine in Liangsrichtung verlaufende Nut 21
in seiner Wand jeweils oben, rechts in der Mitte und 1links
in der Mitte, die an den in Langsrichtung verlaufenden drei
Stegen 101 des Gehauses 1 angreifen, so daBl sich der Stator
2 in dem Gehduse 1 vorwarts und rilickwdrts bewegen kann. Ei-
ne Zahnstange 22 ist in dem Bodenbereich so vorgesehen, daB
sie dem Schlitz 102 des Gehduses 1 zugewandt ist. In der
Innenfldche der Wand des Stators 2 sind mehrere Paare von
in Ladngsrichtung verlaufenden Nuten 23 &dquidistant vonein-
ander beabstandet. In jedem dieser Paare ist ein etwa U-
formiger Permanentmagnet 24 befestigt. Ferner ist eine Sta-
torkappe 25 an der vorderen Endflache des Stators 2 mit
vier Schrauben 26 befestigt. Die in Langsrichtung verlau-
fenden Nuten 23 jedes Paares sind gegenseitig so zu einer
geneigten Richtung, nicht diametral orientiert. Wenn alle
Permanentmagneten 24 in den Nuten 23 befestigt sind, bilden
sie einen Kreis mit intermittierenden Offnungen. Zwei gebo-
gene Seiten und ein Zwischenbereich jedes Permanentmagneten
24 bildet vorzugsweise einen Winkel von 30 bis 40 Grad zur

Erzeugung der Abstofkraft.



Der Rotor 3 weist, wie dies die Figuren 3 bils 8 zeigen, ei-
nen Rotorkdrper 32 mit einem groBen Durchmesser auf und ei-
ne Welle 31 mit einem kleinen Durchmesser erstreckt sich zu
beiden Seiten des Rotorkorpers 32. Der Rotorkdrper 32 weist
mehrere Paare von in Langsrichtung verlaufenden Nuten 33
auf, die so lang sind, wie der Rotorkdrper 32 und wie die
Nuten 23 des Stators 2. Ein nahezu U-férmiger Permanentma-
gnet 34 wird in jedem Paar der Nuten 32 befestigt und ein
Rotordeckelteil 35 wird am vorderen Ende des Rotors 3 mit
Schrauben 36 befestigt. Jeder Magnet 34 des Rotors 3 kann
parallel zu jedem Magnet 24 des Stators 2 positioniert wer-
den und zwel gebogene Seiten und ein mittlerer Zwischenbe-
reich jedes der Magneten 34 bilden ebenfalls einen Winkel
von 30 bis 40 Grad, wie die Magneten 24. Aus diesem Grunde
kann der Rotor 3 dann, wenn der Stator 2 von einer getrenn-
ten Position, nadmlich von dem hinteren Bereich des inneren
Hohlraumes 10 des Gehduses 1 zu einer umgebenden Position,
namlich dem vorderen Bereich des inneren Hohlraumes 10 des
Gehduses 1 bewegt wird, durch die magnetische AbstoBkraft
gedreht werden, die zwischen den Permanentmagneten 24 und

34 gemdfB den magnetischen Charakteristiken erzeugt wird.

Der Einstellknopf 4 ist, wie dies die Figuren 1 bis 6 zei-
gen, in dem Loch 19 des Basisteiles 18 angeordnet. Er weist
ein Zahnrad 41 an einem Ende auf, das mit einer Unterleg-
scheibe 42 und einer Schraube 43 befestigt ist. Das Zahnrad
41 ist in dem Schlitz 102 des Gehduses 1 angeordnet und

greift an der Zahnstange 22 des Stators 2 an, um den Stator



2 in dem Gehzuse 1 hin und her zu bewegen, so dall der Sta-
tor 2 den Rotor 3 in einer von vielen Positionen durch Ver-
indern der Dimensionen bzw. des Grades des Umgebens beim
Drehen des Einstellknopfes umgeben kann. Wenn der Stator 2
den Rotor 3 vollstandig umgibt, ist die AbstoBungskraft des
Rotors am groften. Wenn der Stator 2 vom Rotor 3 vollig ge-—
trennt ist, halt der Rotor 3 an, da keine magnetische Ab-

stofungskraft zwischen dem Rotor 3 und dem Stator 2 be-

steht.

Der Stator 2 wird durch Drehen des Einstellknopfes 4 und
des Zahnrades 41, das in die Zahnstange 41 eingreift, die
am Bodenteil des Stators 2 ausgebildet ist, von links nach
rechts bewegt, wobei er allmihlich den Rotor 3 umgibt, bis
der Stator 2 den Rotor 3 vollig umgibt, so daf sich die Ma-
gneten 24 und 34 gegeniiberliegen und einander abstofien, so
daB der Rotor mit verschiedenen Kraftstdrken gedreht werden
kann. Dann kann der selbstdrehbare magnetische Motor als
ein Dreh- bzw. Rotationselement fiir verschiedene Maschinen

ohne elektrische Energie verwendet werden.

Ein zweite bevorzugte Ausfithrungsform der Erfindung ist in
den Figuren 9 und 10 dargestellt. Sie weist dieselbe Struk-
tur wie die erste bevorzugte Ausfihrungsform auf, auBer dab
die U-formigen Permanentmagneten 27, 37 anstelle der Magne-
ten 24 und 34 der ersten bevorzugten Ausfihrungsform vorge-

sehen sind. Alle Magnete 27 und 37 weisen geneigte magneti-



sche Kraftlinien statt der geraden magnetischen Kraftlinien

der Magneten 24 und 34 auft.

Eine dritte bevorzugte Ausfﬁhrungsform der Erfindung ist in
den Figuren 11 und 12 dargestellt. Sie weist dieselbe
Struktur wie die erste bevorzugte Ausfihrungsform auf, ab-
gesehen davon, daB gebogene Permanentmagnete 28 und 38 an-
stelle der U-fdrmigen Permanentmagneten 24 des Stators 2
und der U-fdrmigen Permanentmagneten 34 des Rotors 2 ver-

wendet werden.

Eine vierte bevorzugte Ausfuhrungsform der Erfindung ist in
den Figuren 13 bis 16 gezeigt. Sie weist dieselbe Struktur
auf wie die erste bevorzugte Ausfihrungsform, abgesehen da-
von, daR der Stator 2 und ein Rotor 3 anders ausgebildet
sind. Der Stator 2 weist bei dieser Ausfihrungsform drei in
Liangsrichtung verlaufende Nuten 21 auf, in die drei in
Langsrichtung verlaufende Stege 101 des Gehauses 10 ein-
setzbar sind. Ein zylindrischer Permanentmagnet 29 mit ge-
neigten magnetischen Kraftlinien ist an der Innenwand mit
der Hilfe eine Stator-Deckelteiles 25 befestigt, das mit
vier Schrauben 26 verschraubt ist. Der Rotor 3 weist einen
zylindrischen Permanentmagneten 39 mit geneigten magneti-
schen Kraftlinien auf, der an seiner AuBenwand mit der Hil-
fe eines Rotor-Deckelteiles 35 mit vier Schrauben 36 befe-
stigt ist. Wenn daher der Stator 2 durch das Zahnrad 41 von
rechts nach links bewegt wird, so daB er den Rotor 3 all-

mahlich umgibt, kann der Rotor 3 mit unterschiedlicher



Kraft gemidB dem Grad, mit dem der Stator 2 den Rotor 3 um-

gibt, so wie bei der ersten bevorzugten Ausfihrungsform ge-

dreht werden.

Es wird darauf hingewiesen, daB lediglich bevbrzugte Aus-
fihrungsformen der Erfindung beschrieben wurden und daB
zahlreiche Anderungen und Modifikationen vorgenommen werden
kénnen, die im Rahmen der Schutzanspriiche liegen und daher

unter den Schutzbereich der Erfindung fallen.

Die Erfindung betrifft einen unabhd&ngig wvon einer Strom-
quelle magnetisch drehbaren Motor mit einem Gehduse 1, ei-
nem Stator 2 und einem Rotor 3, die miteinander verbunden
sind. Der Stator weist mehrere Permanentmagnete 24 auf, die
vonelinander beabstandet an seiner Innenwand befestigt sind,
so daB sie einer Mehrzahl von Permanentmagneten 34 gegen-
iiberliegen, die voneinander beabstandet an einer AuBenwand
des Rotors 3 befestigt sind, wenn der Stator 2 in Vorwarts-
richtung bewegt wird, so dal er den Rotor 3 allmahlich um-
gibt, der in einem vorderen Bereich des Gehduses 1 angeord-
net ist. Dabei erzeugen die Magnete 24, 34 des Stators 2
und des Rotors 3 sich gegenseitig abstoflende Krafte, so dab
der Rotor 3 in verschiedenen Kraftstidrken entsprechend dem
Grad, mit dem der Stator den Rotor 3 umgibt, gedreht wird.
Der Rotor 3 beendet seine Drehung, wenn der Stator 2 voll-
standig vom Rotor 3 getrennt ist. Die Bewegung des Stators
2 erfolgt Uber eine Zahnstange 22 am Stator 2, die an einem

Zahnrad 41 angreift, das in dem Bodenteil 18 des Gehduses 1



i1 .

angeordnet ist. Das Zahnrad 41 wird durch einen Einstell-

knopf 4 gedreht, der an ihm befestigt ist.



Schutzanspriche

1. Unabhidngig von einer elektrischen Stromquelle drehba-
rer magnetischer Motor mit einem zylindrisch geformten Ge-
hduse (1) mit einem inneren Hohlraum (10) zur Aufnahme ei-
nes Stators (2), der sich in Vorwarts- und Riickwartsrich-
tung in dem Hohlraum (iO) bewegen kann, mit einem Basisteil
(18) mit einem zur Seite fihrenden Loch (19) zur Aufnahme
eines Einstellknopfes (4), an dem ein in dem Basisteil (18)
angeordnetes Zahnrad {41) befestigt ist, wobei der Stator
{2) eine zylindrische Form besitzt und einen inneren Hohl-
raum zur Aufnahme eines Rotors (3) aufweist, der sich in
ihm drehen kann, wobei der Rotor (3) von dem Stator (2) um-
geben werden kann, wenn der Stator (2) von dem hinteren Be-
reich des inneren Hohlraumes (10) des Gehéuses (1) aus be-
wegt wird, und wobei der Rotor (3) eine sich zu beiden Sei-
ten des Rotorkdrpers (33) erstreckende Welle (31) aufweist,
die in Lagern gelagert ist, die jeweils in einem Lagertra-
ger {13) angeordnet sind, der durch ein Deckelteil (11),
das jeweils das vordere offene Ende bzw. das hintere offene
Ende des Gehiuses (1) verschlieRBt, befestigt ist, dadurch
gekennzeichnet, daR der Stator (2) in seiner Innenwandung
mehrere Paare von Jjeweils zwel in Langsrichtung verlaufen-
den Nuten (23) aufweist, die gegenseitig einen stumpfen
Winkel zum Einsetzen eines in Langsrichtung verlaufenden
etwa U-férmigen Permanentmagneten (24) bilden, dafll der Ro-
tor (3) an seiner Aufenwand mehrere Paare von in Langsrich-
tung verlaufenden Nuten (33) aufweist, die gegenseitig ei-

nen stumpfen Winkel zum Einsetzen eines in Langsrichtung



verlaufenden etwa U-fdrmigen Permanentmagneten (34) bilden,
daB in die Paare der beiden Nuten (23, 23) des Stators (2)
und des Rotors (3) die Permanentmagnete (24, 34) eingesetzt
sind, und daB die Permanentmagnete f24, 34) des Stators (2)
und des Rotors (3) eine Drehkraft infolge der gegenseitigen
AbstoBwirkung durch ihre eigenen beiden gebogenen Seiten
erzeugen, wenn sie sich parallel gegentiberliegen, so daB
der Rotor (3) gedreht wird, wenn der Stator (2) allméhlich

bewegt wird, um den Rotor (3) zu umgeben.

2. Motor nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dab
der innere Hohlraum (10) des Gehauses (1) langer ist als
derjenige des Stators (2), daBk das Gehduse (1) in seiner
Innenwandung einen in Langsrichtung verlaufenden Steg (101)
jeweils oben, links in der Mitte und rechts in der Mitte
aufweist, daB das Gehiuse (1) einen dem an dem Einstell-
knopf (4) befestigten Zahnrad (41) =zugewandten Schlitz
(102) aufweist, daB der Stator (2) eine in Langsrichtung
verlaufende Nut (21) Jjeweils in seiner AuBenwandung, oben,
links in der Mitte und rechts in der Mitte aufweist, so dah
in sie die drei in Langsrichtung verlaufenden Stege (101)
des Gehduses (1) eingesetzt werden koénnen, so daB der Sta-
tor (2) in Rickwdrtsrichtung und in Vorwartsrichtung in dem
inneren Hohlraum (10) des Gehauses (1) bewegt werden kann,
und daB der Stator (2) eine in Langsrichtung verlaufende
Zahnstange {102) in seinem Bodenbereich aufweist, die an
dem Zahnrad (41) des Einstellknopfes (4) angreift, so dab

der Stator (2) in der Vorw&rtsrichtung und in der Riick-



wartsrichtung bewegt werden kann, wenn der Einstellknopf

(4} das Zahnrad {41) dreht.

3. Motor nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
daB die Permanentmagnete des Stators (2) und des Rotors (3)
geneigte magnetische Kraftlinien oder gerade magnetische

Kraftlinien aufweisen.

4, Motor nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Permanentmagnete des Stators (2) und

des Rotors (3) bogenftrmig oder U-formig ausgebildet sind.

5. Unabhangig wvon einer elektrischen Stromquelle drehbarer
magnetischer Motor mit einem zylindrisch geformten Geh&u-
se (1) mit einem inneren Hohlraum {10) zur Aufnahme eines
Stators (2), der sich in Vorwarts— und Rickwdrtsrichtung
in dem Hohlraum (10) bewegen kann, mit einem Basisteil
(18) mit einem zur Seite fihrenden Loch (19) zur Aufnahme
eines Einstellknopfes (4), an dem ein in dem Basisteil
(18) angeordnetes Zahnrad {41) befestigt ist, wobei der
Stator (2) eine zylindrische Form besitzt und einen inne-
ren Hohlraum zur Aufnahme eines Rotors (3) aufweist, der
sich in ihm drehen kann, wobei der Rotor (3) von dem Sta-
tor (2) umgeben werden kann, wenn der Stator (2} von dem
hinteren Bereich des inneren Hohlraumes (10) des Gehduses
(1) aus bewegt wird, und wobei der Rotor (3) eine sich zu
beiden Seiten des Rotorkdrpers (33) erstreckende Welle

(31) aufweist, die in Lagern gelagert ist, die jeweils in
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einem Lagertridger (13) angeordnet sind, der durch ein
Deckelteil (11), das jeweils das vordere offene Ende bzw.
das hintere offene Ende des Gehauses (1) verschlielit, be-
festigt ist, dadurch gekennzeichnet, dal der Stator (2)
einen zylindrischen Permanentmagnet (29) mit geneigten
magnetischen Kraftlinien aufweist, der an seiner Innen-
wand befestigt ist, und daB der Rotor (3) einen zylindri-
schen Permanentmagnet {39} mit geneligten magentischen
Kraftlinien aufweist, der an seiner Aufenwand befestigt
ist und dabB die Permanentmagnete (24, 34) des Stators (2)
und des Rotors (3) eine Drehkraft infolge der gegenseiti-
gen AbstoBwirkung erzeugen, so daR der Rotor (3) gedreht

wird, wenn der Stator (2) allmshlich bewegt wird, um den

Rotor (3) zu umgeben.

6. Motor nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das Loch {19) in einem mittleren Bereich

des Basisteiles (18) angeordnet ist.

7. Motor nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dal die beiden Nuten (23, 33) Jjedes Paares

gegenseitig einen Winkel bilden.
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